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Safety Man Delta T

 SM Macchina 001
 No. --------------

VM Inizio misur.
Inizio+0000 mm
Inizio misurazione

MM Parametro 1
Regolazione base

TF Att
posta T

MM Parametro 2
Dist. sicurezza

 Safety Man 
 Delta V4.20 - 4.28

MM Misurazione
tempo d‘arresto

MM Misurazione 
Velocità

MM Parametro 3
Misurazione

MM F
e Serv

P1 Uscire dal  
menu

P3 No. Macchina
 #  si / no

P3 Numero di fascie 
rifl essive 1-40   *3

P3 Metodo SPM 
  # manualmente
    Corsa test 
    Teach-in  

P3 Ritardo p. modo
aut.
ragionevole 3–5s*2.  

P3 Misurazioni 
multipli
#  manualmente 

     automaticamente 
     manualmente /att

P3 Misurazioni per 
statistiche 
   #10 (1-10)

P3 Numero di   
 corse 1 - 100       *1

P3 Direzione di 
misurazione
 # montare / scendere     

P3 Metodo di 
misurazione 
 # normale
    bidirezionale

P2 Velocità d‘avvici-
namento
# 1,6 m/s
   2,0 m/s
   2,2 m/s.

P2 Altezza sopra 
suolo
 # 300 mm
 solo scanner

P2 Risoluzione bar-
riere luminose
 # 14 mm
 solo bar. luminose

P2 Tempo reazione 
disp. sicurezza
# 10 ms

P2 Disp.di sicurezza
# Bimanuale/Altri
   Barriere luminosa
   Scanner

P1 Illuminazione 
  #  fuori servizio
      in servizio

P1 Unità lunghezza 
 # mm 
   Inch

P1 Selezione Lingua 
 # Tedesco
    Inglese 
    Francese

     Spagnolo
     Italiano

P1 Selezione  Sensore
#  Trasduttore lun- 
     ghezza 
     Encoder    
    Fotocellula

P1 Regolazione ora 
Ora 20:38

P1 Regolazione Data 
18.08.1997 

TF Us
menu

VM Uscire dal  
menu

Ritorno al
menu principale

P3 Uscire dal  
menu

P2 Uscire dal  
menu

m0709 Ø0278mm/s
1101ms   0307mm
Risultati:
- Velocità mass.
- Velocità media
- Durata misuraz.
- Dist. misurazione

Velocità:
709 mm/s 

Input pos. fi nale: 
0300 mm

Input pos. iniziale : 
0100 mm
Determinazione 
velocitá media 
in una fi nestra di 
misurazione

TF Pa
preagg
 # no
    si

TF Ac
scarica

Stampa
Protocollo

0123 mm 0134 ms
  04      SD0145mm 

Risultati:
Distanza d‘arresto
Tempo d‘arresto
No. Misurazione 
singola
Direzione misuraz.
Distanza sicurezze

Paramentri pre-
aggiustati ved. par 3

Aggiustare pos. SPM
 # manualmente
    Corsa test 
    Teach-in  

*1 solo quando è scelto „bidirezionale“
*2 solo quando è scelto „automaticamente“
*3 solo quando è scelto„barriera luminosa“ in P1

Istruzione per l‘


